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Corrigé	du	sujet	d'examen	-	Bac	Pro	PLP	-	E2	-	PSPA	(Pilotage

et	Suivi	de	la	Production	d’Activités)	-	Session	2014

Correction	du	BACCALAURÉAT	PROFESSIONNEL

Matière	:	PILOTAGE	DE	SYSTÈMES	DE	PRODUCTION	AUTOMATISÉE

Session	:	2014

Durée	:	4	Heures

Coefficient	:	2

Partie	1	:	Analyse	du	système

Question	1

Énoncé	:	Identifier	les	zones	de	la	machine	et	les	renseigner.

Démarche	:	Pour	chaque	zone,	se	référer	aux	listes	données	pour	compléter	le	tableau.	Exemple	:	Zone	1	=

Arrivée	des	boîtes	sorties	de	moule,	Zone	2	=	Pupitre	de	commande,	etc.

Zone	1	:	Arrivée	des	boîtes	sorties	de	moule

Zone	2	:	Pupitre	de	commande

Zone	3	:	Assemblages	et	opérations	diverses

Zone	4	:	Transfert	vers	les	empileurs

Zone	5	:	Empileur

Zone	6	:	Système	de	basculement

Zone	7	:	Evacuation	des	boîtes	«	Vrac	»

Zone	N	(identifiée	par	l’étudiant)	:	compléter	avec	les	réponses	appropriées

Points	:	/7

Question	2

Énoncé	:	Déterminez	les	classes	d’équivalence	cinématiques.

Démarche	:	Identifier	les	sous-ensembles	et	compléter	avec	les	repères	appropriés.

Châssis	SE1	:	{	83,	84,	85	}

Corps	vérin	SE2	:	{	40	}

Tige	vérin	SE3	:	{	80	}

Basculeur	SE4	:	{	7,	8,	9,	10	}

Complétez	les	sous-ensembles	sur	le	document	approprié.

Points	:	/7

Question	3

Énoncé	:	Coloriez	les	divers	sous-ensembles	selon	les	instructions.



Démarche	:	Utiliser	les	couleurs	spécifiées	pour	colorier	chaque	sous-ensemble.	SE1	en	bleu,	SE2	en	vert,

SE3	en	gris,	SE4	en	rouge.

Résultat	visible	sur	le	document	corrigé.

Points	:	/7

Question	4

Énoncé	:	Déterminez	les	mobilités	et	la	nature	des	liaisons.

Démarche	:	Analyser	les	mouvements	possibles	entre	les	sous-ensembles.

Liaison	entre	les	sous-ensembles Mouvements	possibles	(Tx,	Ty,	Tz) Nom	de	la	liaison

SE1	et	SE4 Tx:	1,	Ty:	0,	Tz:	0 Articulaire

SE2	et	SE3 Tx:	0,	Ty:	0,	Tz:	0 Fixe

Complétez	les	schémas	correspondants.

Points	:	/8

Question	5

Énoncé	:	Complétez	le	schéma	du	système.

Démarche	:	Utiliser	les	ressources	DR	2/4	pour	se	référer	aux	éléments	du	schéma.

Zones	complétées	selon	les	instructions	données.

Points	:	/8

Partie	2	:	Étude	mécanique	préalable

Question	6

Énoncé	:	Tracez	la	trajectoire	du	point	A.

Démarche	:	Utiliser	la	géométrie	du	système	pour	dessiner	la	trajectoire	du	point	A	sur	le	document	fourni.

Trajectoire	tracée	sur	le	document	réponse.

Points	:	/7

Question	7

Énoncé	:	Calculez	le	temps	de	cycle	d'évacuation.

Démarche	:	1.	Temps	de	basculement	=	2s	(1,5s	aller	+	0,5s	retour).	2.	Temps	en	position	horizontale	=	3s.

3.	Temps	total	cycle	=	2s	+	3s	+	2s	=	7s.

t	évacuation	=	7	s

Points	:	/7

Question	8

Énoncé	:	Calculer	le	nombre	maximum	de	boîtes	sur	le	tapis.



Démarche	:	Utiliser	les	dimensions	fournies	dans	le	dossier	technique.

Nombre	de	boîtes	:	(à	compléter	selon	le	calcul	basé	sur	les	dimensions	fournies)

Points	:	/10

Question	9

Énoncé	:	Calculez	le	temps	de	remplissage	nécessaire.

Démarche	 :	 Temps	de	 remplissage	=	Nombre	de	boîtes	 /	Cadence.	Exemple	 :	 si	 10	boîtes	 à	 2	boîtes/s,	 t

remplissage	=	10	/	2	=	5s.

t	remplissage	=	_________	s

Points	:	/10

Question	10

Énoncé	:	Évaluer	le	temps	de	cycle.	Est-il	adapté	?

Démarche	:	Comparer	le	temps	de	cycle	(7s)	avec	le	temps	de	remplissage	max	calculé	précédemment.	Si	t

remplissage	<	7s,	il	est	adapté	;	sinon,	non.

Le	temps	de	cycle	est	(non)	adapté.

Points	:	/10

Question	11

Énoncé	:	Calculez	la	vitesse	angulaire	du	point	A.

Démarche	:	Vitesse	angulaire	=	θ	/	t	=	(π/2)	/	2	=	0,785	rad/s	(ajuster	selon	le	calcul	exacte).

ω	=	_________	rad/s

Points	:	/10

Question	12

Énoncé	:	Déterminez	la	vitesse	linéaire	du	point	A.

Démarche	:	v	=	R	*	ω.	Ici	R	=	0,283m	(conversé	si	nécessaire).	Calculer	v	avec	ω.

v	=	_________	m/s

Points	:	/10

Question	13

Énoncé	:	Tracez	le	vecteur	vitesse.

Démarche	:	En	utilisant	l'échelle	fournie	(30mm	pour	0,1	m/s).

Vecteur	tracé	selon	l'échelle	sur	le	document	réponse.

Points	:	/11



Partie	3	:	Étude	d’une	solution

Question	14

Énoncé	:	Déterminez	le	temps	optimisé	maximum	possible.

Démarche	:	Identifiez	le	temps	que	le	système	peut	utiliser	sans	engendrer	d’engorgement.

T	optimisé	=	_________	s

Points	:	/10

Question	15

Énoncé	:	Indiquez	le	vecteur	vitesse	selon	les	nouveaux	paramètres	de	temps.

Démarche	:	Utilisez	les	valeurs	fournies	(1,5s	pour	basculement).	Vitesse	à	trouver	pour	VA	et	VB.

Vecteur	vitesse	repéré	sur	le	document	DSR	12/15.

Points	:	/10

Question	16

Énoncé	:	Déterminer	le	nouveau	rayon	OA.

Démarche	:	Utilisez	v	=	R	*	ω	pour	déterminer	le	rayon	nécessaire	afin	d'atteindre	la	vitesse	désirée.

Nouveau	rayon	OA	=	_________

Points	:	/13

Question	17

Énoncé	:	Vérifiez	la	valeur	du	rayon	OA	par	calcul.

Démarche	:	Comparer	le	rayon	calculé	avec	celui	donné	pour	assurer	la	cohérence	des	résultats.

OA	calculé	=	_________

Points	:	/8

Question	18

Énoncé	:	Calculez	la	force	initiale	pour	obtenir	M.

Démarche	:	Utilisez	M	=	F	*	d,	avec	M=80	N.m,	puis	calculez	F	initiale	par	rapport	au	bras	de	levier.

Finitiale	=	_________	N

Points	:	/10

Question	19

Énoncé	:	Calculez	la	force	finale	après	modification	du	bras.

Démarche	:	Reprenez	le	même	principe	que	dans	la	question	18	pour	F	finale.

Ffinale	=	_________	N



Points	:	/10

Question	20

Énoncé	:	Découvrez	si	le	vérin	est	en	avance	ou	en	recul.

Démarche	:	Analysez	le	mécanisme	par	rapport	à	la	force	nécessaire	pour	déverrouiller.

Le	vérin	fonctionne	en	(AVANCE/RECUL)

Points	:	/10

Question	21

Énoncé	:	Vérifiez	si	le	vérin	convient	maintenant.

Démarche	:	Justifiez	en	fonction	des	calculs	réalisés	dans	les	précédentes	questions.

Le	vérin	convient	(oui	/	non)

Points	:	/10

Question	22

Énoncé	:	Calculez	la	force	fournie	par	le	vérin	dans	les	conditions	les	plus	défavorables.

Démarche	:	F	=	P	*	A,	avec	les	valeurs	de	pression	fournies.

Fréelle	=	_________	N

Réponse	au	vérin	:	(Oui/Non)

Question	23

Énoncé	:	Proposez	une	référence	pour	un	vérin	adéquat.

Démarche	:	Choisir	un	vérin	en	vérifiant	la	course	et	la	force	de	poussée.

DCNB-______-________-PPV-A

Points	:	/9

Conclusion

Le	total	général	des	points	est	à	compléter	selon	les	réponses	fournies	par	les	étudiants	sur	chaque	question

pour	obtenir	la	note	finale.

Gérer	son	temps	efficacement	en	répartissant	le	temps	par	question.

Bien	lire	les	énoncés	pour	ne	pas	passer	à	côté	de	détails	importants.

Détailler	chaque	étape	de	calcul	pour	maximiser	les	points	si	des	erreurs	se	produisent.

Utiliser	les	documents	techniques	proposés	pour	aider	à	la	justification	des	réponses.

Préparer	des	schémas	clairs	et	lisibles,	car	ils	peuvent	valoir	des	points.
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